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YLEISTIETOJA

KAYTTOOPPAAN TARKOITUS

e Tama valmistajan laatiman kayttéohjeen tarkoituksena on antaa tarvittavat tiedot niille, jotka on valtuutettu toimimaan sen
kanssa sen suunnitellun elinkaaren aikana.

* Hyvan kayttétekniikan omaamisen ohella, kayttdjien on luettava se huolellisesti ja sovellettava annettuja s&antoja
yksiselitteisesti.

* Nama tiedot ovat alkuperaisia valmistajan antamia tietoja.

* Kyseisten tietojen lukeminen estdéd henkildiden terveydelle ja turvallisuudelle liittyvien riskien syntymista taloudellisten
vahinkojen ohella.

o Sailyta tata kayttdbopasta koko laitteen elinkaaren ajan tunnetussa ja helppopaasyisessa paikassa, jotta se olisi tarvittaessa
aina kaden ulottuvilla.

* Jotkut tassa kayttboppaassa annetut tiedot ja kuvat eivat valttdmattd vastaa hankkimaasi mallia, mutta se ei kuitenkaan
vaaranna niiden toimintaa.

* Valmistaja pidattaa oikeuden tehda laitteeseen muutoksia ilmoittamatta niista etukateen.

* Joidenkin térkeiden tekstin osien korostamiseksi tai tarkeiden méaérittelyjen osoittamiseksi on kaytetty symboleita, joiden
merkitys kuvataan seuraavassa.

® Vaara - Huomio

n Symboli osoittaa vakavat vaaratilanteet, jotka voivat vakavasti vaarantaa henkildiden terveytt ja turvallisuutta
jos niité ei noudateta.

Varovaisuutta - Huomio

Symboli osoittaa, ettd tarkoituksenmukaisia kayténtdja on noudatettava, jotta henkildiden terveys ja
turvallisuus ei vaarannu eiké taloudellisia vahinkoja paéase syntymaan.

®
z Tarkeaa

Tama symboli osoittaa erityisen tarkeita teknisia tietoja, joita ei voi jattdd huomioimatta.
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VALMISTAJAN JA LAITTEISTON TUNNISTUS

Annettu tunnistuskilpi on kiinnitetty suoraan laitteeseen. Siind

p
lukee kaikki kayttdturvallisuuden kannalta térkeéat viitteet ja ohjeet. TUNNISTUSKILPI

Tarpeen vaatiessa k&anny valmistajan huoltokeskuksen tai (A) Valmistajan tunnistus

valtuutetun huoltokeskuksen puoleen. (C) Malli
Anna kaikkien huoltopyyntdjen yhteydessa tunnistuskilvessa
lukevat tiedot, likimaaraiset kdyttétunnit ja havaittu vika. !

(C) Valmistusvuosi

- -------

((®)) \{ersio

Il h O !
. . . Mar factured by XXXXXXXXXXXXXXXXXX, XXX} XXXXXXXXXXXXX
A. Valmistajan tunnistus. L -

" XXXXX Xoeoaoooooononononone'sx (XX) - XXXX g E
[ {_ wooe § !
B. CE-vaatimustenmukaisuusvakuutus. ® ' ® <H>
|

el verso sapanumeto vamvest e
D. Tekniset tiedot: Jéannite, virta, suojausluokka, massa, :" Serial Number @ XXXXXXXXXXXXXX

leikkuualue. :
(D) Tekniset tiedot

(©) Sarjénumero (B) CE
vaatimustenmukaisuusmerkinta

TURVALLISUUTEEN LITTYVAA TIETOA

Valmistaja on kiinnittanyt erityistd huomiota seikkoihin, jotka saattavat aiheuttaa turvallisuus- ja terveysriskejé laitetta kayttaville
henkiléille. Naiden tietojen tarkoituksena on kiinnittédd kayttajien huomio erityisesti riskien ennaltaehkaisyyn.

TURVALLISUUTEEN LITTYVAT MAARAYKSET

TUOTTEESSA ON TERA, EIKA SE OLE LEIKKIKALU!

+ Lue huolellisesti koko kayttbopas. Erityisen tarkeda se on kaikkien turvallisuutta koskevien
tietojen osalta. Varmista, etta olet ymmartanyt kaiken oikein. Kayta laitetta ainoastaan
valmistajan ilmoittamaan kayttotarkoitukseen. Noudata huolellisesti toimintaa, huoltoa ja
korjausta koskevia ohjeita.

- Varmista, etta robotin toiminnan aikana tyoskentelyalueella ei ole henkilGita. Erityisesti tama
koskee lapsia, vanhuksia ja liikuntarajoitteisia henkilGita seké kotieldaimid. Muussa tapauksessa
robotin toiminta on suositeltavaa ohjelmoida ajankohtaan, jona kyseisella alueella ei ole ihmisia.
Valvo laitetta, jos tiedat etta laheisyydessa on kotielaimia, lapsia tai muita ihmisia. Jos robotin
kulkureitilla on jokin henkil6 tai elain, pyséayta laite valittdtmasti.

« Kun kyseessé ovat kayttdalueet, joita rajoittaa hankalasti ylitettava aitaus , on laitetta valvottava
sen toiminnan aikana.

+ Jos robottiruohonleikkuria kaytetaan julkisilla alueilla, on sen ty6alueen ymparille sijoitettava
varoitusmerkit. Merkeissé on oltava seuraava teksti: “Varo! Automaattinen ruohonleikkuri!
Pysy loitolla koneesta! Valvo lapsia!”

- Tata robottia ei ole tarkoitettu lasten tai fyysisesti, aistimuksellisesti tai henkisesti rajoittuneiden
henkildiden eik& kokemattomien tai asiaa tuntemattomien henkildiden kayttoon, ellei heidan
turvallisuudestaan vastaava henkild valvo heitd jatkuvasti ja elleivat he ole saaneet riittavia
ohjeita laitteen kaytdsta. Lapsia on valvottava, jotta he eivat padse leikkimaan laitteella.

. Al4 salli robotin kayttamisté henkildille, jotka eivat tunne sen toimintaa ja kayttaytymista.

- Huolto- ja korjaustoimenpiteita suorittavien henkildiden tulee tuntea robotin erityisominaisuudet
ja turvallisuusméaaraykset kaikilta osin. Lue kayttdopas huolellisesti ennen robotin kayttamista ja
varmista, etta olet ymmartanyt ohjeet.

« Kayté ainoastaan alkuperaisia varaosia, ala muokkaa robotin muotoilua, ala kasittele vaarin,
estd toimimasta, poista tai ohita siihen asennettuja turvalaitteita. Valmistaja ei ole milladan
lailla vastuussa, jos kaytetdan ei-alkuperaisia varaosia. Taman kiellon laiminlydbminen saattaa
aiheuttaa vakavia turvallisuus- ja terveysriskeja.

3 Kéayttbopas



- Tarkasta, ettd nurmikolla eiole leluja, valineitd, oksia, vaatteitatai muitaesineit, jotka saattaisivat
vahingoittaa teria. Nurmikolla mahdollisesti olevat esineet saattavat myds vahingoittaa robottia
tai aiheuttaa sen pyséahtymisen.

- Robotin paélle ei saa koskaan istua. Al koskaan nosta kaynnissé olevaa robottia sen kuljettamista
tai terén tarkastamista varten. Ala vie kasia tai jalkoja k&dynnissé olevan laitteen alle.

- Ala kayta robottia sadeuslaitteen ollessa toiminnassa. Robotti ja sadetuslaite on ohjelmoitava
toimimaan eri aikoina. Ala pese robottia korkeapaineisella vesiruiskulla alaka upota sité osittain
tai kokonaan veteen, silla se ei ole vesitiivis.

+ Katkaise virransyottd ja kayta turvalaitetta ennen minkaan kéf\;ttéjélle kuuluvan saato- tai
huoltotoimenpiteen suorittamista. Kayta valmistajan ilmoittamia henkilonsuojaimia; erityisesti
on kaytettava suojakasineita silloin kun kasittelet teraa.

. Kélyttéjén suoritettavaksi kuuluvaa puhdistusta ja huoltoa eivéat saa suorittaa lapset, ellei heita
valvota.

- Al& kéayta robottia, jos leikkuuteréd on vahingoittunut. Leikkuuteré on vaihdettava.

- Ala kayta robottia, jos sen ulkoiset osat ovat vahingoittuneet. Jos siind esiintyy mekaanisia
vaurioita, on kyseiset osat vaihdettava.

+ Al4 kayta robottia, jos muuntajan virtajohto on vahingoittunut. Vahingoittunut johto saattaa
aiheuttaa kontaktin séhkdisten osien kanssa. Johdon vaihtaminen on annettava valmistajan,
taman teknisen huoltopalvelun tai vastaavan ammattitaitoisen henkilén tehtavéaksi, kaikkien
mahdollisten vaaratilanteiden valttamiseksi.

- Jos virtajohto vahingoittuu kaytdn aikana, pyséyta robotti “STOP”-painiketta painamalla ja
irrota pistoke pistorasiasta.

- Tarkasta robotti siimamaaraisesti saannoéllisin véliajoin. Varmista talloin, etta tera, asennusruuvit
ja leikkausmekanismi eivét ole kuluneet tai vahingoittuneet. Varmista, etta kaikki mutterit, pultit
ja ruuvit on kiristetty. Muutoin robotti ei ole kayttdkunnossa.

- Jos robotissa ilmenee tavallisuudesta poikkeavaa téarindé kayton aikana, pysayta se “STOP”-
painiketta painamalla ja irrota pistoke pistorasiasta.

. Eoltlnotin kayttd ja lataaminen rajahdysalttiissa tai tulenarassa ymparistésséd on ehdottomasti
ielletty.

+ Kaytd ainoastaan valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtaldhdettd. Vaara kaytté saattaa
aiheuttaa sahkdiskuja, ylikuumenemista tai syOvyttavien nesteiden vuotamista akusta. Jos
nestettd vuotaa ulos, akku on pestava vedella / neutralointiaineella. Jos ainetta on joutunut
silmiin, ota yhteytta 1a&kariin.
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TURVAMERKIT

B>

Lue kéayttbohjeet huolella ja
ymmarra niiden merkitys ennen
laitteen kayttoa.

SN

v
&\‘9

STOP

Ala koske pyorivaa terdd, tydnna
kasia ja jalkoja laitteen alle kun
se on liikkeessad. Odota, etta
terd ja pyorivat osat pysahtyvat
kokonaan ennen niihin menoa.

Séilytéa riittdva turvaetaisyys
laitteesta sen toiminnan aikana.

Robotin  toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttdalueella ole
henkiloita (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eiké kotieldimia. Pida lapsia,

kotieldimia ja muita henkildita
turvaetéisyydella k&ynnissé
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin véalttdmiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Ala nouse laitteen paalle.

vef>| |k |>

Kytke turvalaite paélle ennen
laitteessa suoritettavia
toimenpiteita tai sen nostamista.

Varoitus! Al4 puhdista tai pese
laitetta vesisuihkeilla.

Robotin ~ toiminnan  aikana
varmista, ettei kayttéalueella ole
henkilditd (esimerkiksi lapsia,
vanhuksia tai likuntavammaisia)
eika kotielaimia. Pida lapsia,

kotieldimia ja muita henkildita
turvaetéisyydella kdynnissa
olevasta laitteesta. Kyseisen

riskin valttdmiseksi on
suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Kayta robottia ainoastaan luvun
“Teknisia tietoja” kohdassa
“Tekniset tiedot” ilmoitettujen
virtaldhdemallien kanssa.

Kayttbopas




TEKNISET TIEDOT

TEKNISET TIEDOT

B015DEZ

B020DEZ

AUTOMAATTINEN . . .
LATAUSASEMAPAKKAUS Optional Si Si
Maksimaalinen leikkuupinta-ala

. o) /% . 4 1
Tyoteho ( -20%(*)) m2 (sq ') (43%% ) (8%(12 ) (1007%% )

Mitat (I x k x s) mm 453x296x220
Robotin paino akku mukaan lukien kg 7,5
Leikkuukorkeus (Min-Max) mm (") 25-70 (0,98-2,75")
Leikkuuteran Iapimitta mm (") 180 (7,08 ")
Leikkuuteréan nopeus RPM 4200
. metrid/ .
Liikenopeus minuutissa 28 (91,8 )
45% hyvéksyttavissa, nurmikon kunnon ja asennettujen
i ity i i lisdvarusteiden mukaan.
S*uunn sallittu ja suositeltu kaltevuus Y% 35% suurin sallittu ja suositeltu. Nurmikon normaaleissa
olosuhteissa. ) )
20% lahella ulkoreunaa tai kaapeli.
ROBOTTI:
ROBOTTI: -10°(14 F.) (Min) +50
-10°(14 F.) (Min) +50° (122 ) (Max)
(122 l':) (Max) LATAUSASEMA: AKKULATURI:
Ympériston lampétila Max °C AKKULATURI' -10°(14 F.) (Min) +45° | -10°(14 F.) (Min) +40°
-10°(14 F) (Min) +;fO° (113 F.) (Max) (104 F.) (Max)
(104 I'=) (Max) LATAUSASEMA:
' -10°(14 F.) (Min)
+45°(113 F.) (Max)
aanitehotasolla mitattu dB(A) 59
ROBOTTI: IPx5
e ROBOTTI: IPx5 LATAUSASEMA: | AKKULATURI: IPx4
Vesitiiviysluokka P AKKULATURI:IPx4 IPx4 LATAUSASEMA:
IPx4
Sahkoiset ominaisuudet
SOY-2940230
Tulo: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Luokka 1
Lahtd: 29.4V ; —; 2.3A
Akkulaturi (litiumakulle) - Vaihtoehtoinen materiaali -
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Tulo: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Luokka 2
Léhtd: 29.4V — ; 2.0A
Laturi- ja lataustyyppi
Ladattava litium-ioni akku
(nimellisjannite) 25.9V - 5.0 Ah
Latauksen keskiméaarainen kesto hh:mm 2:30 2:00 2:00
Keskimaarainen tybajan  kesto . . . .
tayden latausjakson jalkeen (*) hh:mm 03:00 04:00 04:00

(*) Riippuu ruohon ja nurmikon kunnosta seké leikkuualueen haastavuudesta.
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Taajuudet

Taajuusalue tyéssa (Hz) 500 - 60000
Maksimiteho radiotaajuudella (dBm) <10

Taajuusalue tyéssa (Hz) 2402 - 2480
Maksimiteho radiotaajuudella (dBm) <14

GSM Taajuusalue tydssa (Hz) 850/900/1800/1900
Maksimiteho radiotaajuudella (dBm) < 33

Lahetin robotin ohjausta varten

Bluetooth

Vakiovarusteet / Lisavarusteet / Toiminnot

paaalue 1 4 4
Sadetunnistin vakiovarusteena
ECO-tila - .
Itseohjelmointi (patentoitu) vakiovarusteena
Moduuli Connect (GPS, GPRS) Optional

= “V-Meter” - “Seuraa “V-Meter” -
Paluumenetelma latausasemalle - rajaa” “Seuraa rajaa”

Kaapeli maksimipituus
(osoittava, lasketaan sdannoéllisen m (") - 600 (1968") 600 (1968")
alueen mukaan)

(*) Riippuu ruohon ja nurmikon kunnosta seka leikkuualueen haastavuudesta.

LAITTEISTON YLEISKUVAUS

Laite on puutarhojen ja asuinpaikkojen nurmikoiden leikkuuseen (oo mmmy -

suunniteltu ja valmistettu robotti, joka toimii paivin ja ¢in. Se on | = : E O R Tk 3

pieni, kompakti, hiljainen ja helppo kuljettaa. = %
3% 4 b
54 fo

Robotti leikkaa laatoituksen ja/tai muulla tavalla (aidat, seinat, | & 3 (‘)

jne.) rajatun alueen sisépuolella olevan nurmikon. ; ,;

Kun robotti havaitsee, etta sen alla ei olekaan nurmikkoa tai se 3 }

kohtaa esteen, se vaihtaa kulkusuuntansa ja muuttaa liikeratansa f 3

sattumanvaraisesti ja lahtee uuteen suuntaan. 253
=l aWe O

Satunnaisen toiminnan perusteella robotti leikkaa rajatun nurmikon | & 5‘, ,; (-)

automaattisesti ja kokonaan (ks. kuva). g .
S

Robotti tunnistaa pitkadn ja/tai tihedmman nurmikon puutarhan | ﬁ

alueella ja kdynnistaa spiraalilikkeen automaattisesti, jos se pitéd | = ° A

sité tarpeellisena, nurmikon taydellista viimeistelya varten. g '1 U (‘:—)
i Q

Nurmikon pinta, jota robotti voi leikata, riijppuu seuraavista it EI" - —

tekijoista:
e robotin malli ja asennetut akut;

e leikattavan alueen ominaisuudet (epasaanndlliset rajat,
epayhdenmukainen pinta, alueen jakautuminen osiin jne.);

e nurmikon ominaisuudet (ruohon tyyppi ja pituus, kosteus jne.);

e terén kunto (hyva teroitus, ilman jadmia ja kovettumia yms.).
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Erdissd kaupallisissa kokoonpanoissa automaattinen latausasemapakkaus saatetaan myyda erikseen.

AUTOMAATTINEN LATAUSASEMAPAKKAUS
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PAKKAUS JA PAKKAUKSESTA PURKAMINEN

Laite toimitetaan pakkauksessa. Kun pakkausta puretaan, ota se varovaisesti pois ja tarkista osien kunto.

Varovaisuutta - Huomio
Pida muovikalvot ja -astiat poissa vauvojen ja pienten lasten ulottuvilta. Tukehtumisvaara!

®
z Tarkeaa

Sailyta pakkausmateriaalit tulevaa kaytt6a varten.

LAITTEISTON ASENNUKSEN SUUNNITTELU

Robotin asennus ei ole vaikeasti suoritettava toimenpide, mutta se tulee kuitenkin suunnitella etukdteen. On esimerkiksi
madriteltava virtalahde-lahetinyksikdlle parhaiten sopiva alue.

Sijoita virtalahdeyksikkd helppopééasyiseen paikkaan.
- Virtaldhteen tulee olla ilmavalla alueella, suojassa

ilmastotekijoilté ja suoralta auringonpaisteelta.
- Virtaldhde ei saa olla suorassa yhteydessd maahan tai

kosteisiin tiloihin. ,

A Varovaisuutta - Huomio

latausyksikko .

Io®

. . . Korkeus
Aseta laturi pois lasten ulottumattomista. min. 160 cm

A Varovaisuutta - Huomio

Sahkoliitantada varten asennusalueen ldheisyyteen on asennettava sdhképistoke. Varmista, ettad liitdnta
sidhkéverkkoon on yhdenmukainen voimassa olevien lakien kanssa. Turvallisen toiminnan takaamiseksi
sahkolaitteisto, johon laturi liitetddn, on varustettava kunnolla toimivalla maadoituslaitteistolla. Toimitettu
piiri on suojattava vikavirtasuojakytkimelld (RCD), jonka laukaisuvirta on korkeintaan 30 mA.

Varovaisuutta - Huomio

Toimi siten, etté laturiin pddsee vain valtuutetut henkil6t.
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TYOALUEIDEN VALMISTELU JA RAJOITUS

Leikattavan nurmikon valmistelu

1. Tarkasta, etta leikattava nurmikko on tasainen ja etté siiné ei ole kuoppia, kivia tai muita esteita. Mikali néin ei ole, suorita
tarpeelliset toimenpiteet ja korjaa tilanne. Mikali joitakin esteitd ei ole mahdollista poistaa, on kyseiset alueet suojattava
asianmukaisella tavalla.

2. Varmista, ettd nurmikon kaltevuus ei ylitd missdan kohdassa suurinta sallittua (Ks. “Tekniset tiedot”).
Robotti liikkuu vapaasti nurmikolla, koska se on varustettu tunnistinlaitteilla, jotka tunnistavat nurmikon. Nurmikon tulee olla

asianmukaisesti valvottu ja muutenkin sopiva, jotta robotilla on tarpeeksi tilaa voidakseen tunnistaa ruohottomat alueet.
Noudata seuraavia ohjeita tarkasti. Muutoin robotin kayttd ei ole turvallista.

( M

OK

l

MUURAUS PENSASAITA KAARET LAATOITUS
YLI9cm./3,5" YLI25cm/9,8"

- J

Raja- tai suojaustyypit, joita voidaan kayttaa robotin tydalueen rajaamiseen.

Laatoitus 1 h

Robotti tarvitsee vahintdan 25 cm:n tilan turvalliseen pys&htymiseen
ja suunnan vaihtamiseen. >25cm (13.8")

Muuraus e h

Tyo6stdaluetta rajaavan muurauksen tulee olla aina yli 9 cm korkea.
(3,54 "). Mikéli muuraus on tatd matalampi, on alue suojattava
kaarilla tai sopivalla lisdkiveyksella.

MINIMIKORKEUS
9cm. (3,50 ")
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Pensasaita
Tybalue voidaan myés rajoittaa pensasaidoilla.

Kuoppa

Tybalueen rajaamiseen ei voida kayttéa ojia, kuoppia tai vastaavia,
joita ei ylipdatansékaan saa olla leikattavan nurmikkoalueen sisalla.
Ennen robotin kayttéonottoa on tarkastettava, ettd nurmikolla ei
ole minkdanlaisia esineitd kuten esimerkiksi leikkikaluja, pienia
kivid, oksia tai maanpaallisia kastelulaitteita, jotka saattavat hairita
robotin toimintaa tai vahingoittaa teraé.

Esteet ja suojaukset

Kuvassa nékyy esimerkki sisdosiensa seka ulkorajojensa puolesta asianmukaisesta tydalueesta. Mikali alueella on kohonneita
juuria tai suojaamattomia johtoja, on ndiden ympéristd rajattava esimerkiksi kiveyksella, muurauksilla tai esteilld, jotta ne eivét
aiheuttaisi hairi6ita robotin toiminnalle. Ei ole tarpeen rajata esteitd (puut, tolpat, jne. esteita kasittelevassa kuvassa) jotka eivat
ole esteend robotin normaalille toiminnalle.
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Juuret

Tyo6alueen sisdpuolelle ei saa jattaa rajoittamattomia alueita, jotka
haittaavat robotin normaalia toimintaa (juuria, esilla olevia putkia,
tybkaluja, jne.).

Sora

'

® Vaara - Huomio

Robotti ei ehkd tunnista nurmikon reunoilla
olevaa lehvist6ad asianmukaisella tavalla. Rajoita
nurmikkoalue muilla rajamerkeilla.

Terava kulma

'

® Vaara - Huomio

Erittain teraviin kulma-alueisiin (ks. kuva) paattyvilla
nurmikkoalueilla robotti ei kykene liikkumaan
sulavasti. Sulje ndmé alueet pois, koska robotti ei
kykene pysymaan téllaisilla alueilla.
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KALTEVAT ALUEET

Varmista, ettd nurmikon kaltevuus ei ylitd missdan kohdassa suurinta sallittua (Ks. “Tekniset tiedot”).
Jos joiden alueiden kaltevuus ylittaa sallitut rajat, tai niiden ominaisuudet eivat salli robotin asianmukaista toimintaa (ks. seuraavat
kohdat), ei alueita voida leikata robotilla. Jos kaltevuus on suurempi, on alue rajattava pois.

z Tarkeaa

Tunnistimiensa ansiosta robotti tunnistaa kaltevan alueen, jolla se ei kykene toimimaan. Tall6in se kdantyy
painvastaiseen suuntaan kaatumisen tai hairiéiden valttdmiseksi. Tdsta huolimatta on robotin sdastamiseksi
alueet, joiden kaltevuus on liian suuri, rajattava pois. Mikéli nurmikkoalueella on kaltevuutensa puolesta
mahdollisesti sopimattomia alueita, on robottia parasta tarkkailla ensimmaisilla kayttékerroilla.

NOUSU LASKEUTUMINEN
( ) )
suurempi kuin 1 m. /39,3 "
0 ... -45% valilla

4 0-45%

suurempi kuin 1 m. /39,3 "
0 ... +45% valilla_

L (17,71
100 cm (39,3 )

100 cm (39,3 )

Robotti kykenee toimimaan alueilla, joiden kaltevuus on jopa 45% kunhan kaltevuudet muuttuvat yli metrin paassa.

JYRKASTI KALTEVAT ALUEET

Mikali kaltevuus muuttuu akillisesti (yli 25%), robotin turvajarjestelmé tulkitsee tilanteen epanormaaliksi; se muuttaa robotin
kulkusuunnan péinvastaiseksi ja vie robotin turvalliselle alueelle samalla nurmikkoa leikaten.

Kaltevuuden muutokseksi tulkitaan mydés loivasti nouseva puunrunko tai nurmikoita rajoittavat kiveykset, jotka laskeutuvat
loivasti nurmikolle.

®
z Téarkeaa

Mikéli nurmikkoalueella on kaltevuutensa puolesta mahdollisesti sopimattomia alueita, on robottia parasta
tarkkailla ensimmaisilla kayttdkerroilla.

NOUSU LASKEUTUMINEN
( ) )

0 ... +25% vélilla ) 0 ... -25% vélilla

+25% . 25cm

e 9,84 ")
100 cm (39,3 ")

-25% 25cm
1984
100 cm (39,3 ")

Robotti kykenee toimimaan alueilla, joiden kaltevuus on jopa 25% siind tapauksessa, etta kaltevuus muuttuu &killisesti.
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®
Z Tarkeaa

Jos joidenkin alueiden kaltevuus ylittaa sallitut rajat, niitéa ei voida leikata robotilla.

TYOALUEEN SISAPUOLELLA MAHDOLLISESTI SIJAITSEVAT ELEMENTIT JA
VASTAAVAT TURVAETAISYYDET

SOPIVA UIMA-ALTAAN PAIKKA
ps

Laatoituksen minimileveys
70cm. /275"

suojakaaret

Ylla oleva kuva esittda tydaluetta, jossa robotin toiminta-aluetta ei ole rajattu asianmukaisesti eika robotti siis pysty toimimaan
kunnolla.

SOPIMATON UIMA-ALTAAN PAIKKA
e

Laatoituksen leveys alle 70 cm. /27,5 "

N

maan leveys alle 100 cm /39,37 "

Yll& oleva kuva esittdé tydaluetta, jossa robotin toiminta-aluetta ei ole rajattu asianmukaisesti eiké robotti siis pysty toimimaan
kunnolla.
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SAADOT

SAATOIHIN LITTYVAT SUOSITUKSET

®
z Tarkeaa

Kéayttdjan on suoritettava saadot kidyttdohjeessa kuvattuja menetelmid noudattamalla. Ald suorita mitdén
saatéa ellei sitd nimenomaisesti kdyttboppaassa mainita. Mahdolliset ylimaaraiset saadot, joita ei ole
nimenomaisesti osoitettu kédyttéoppaassa, on suoritettava yksinomaan valmistajan valtuuttamassa
huoltokeskuksessa tydskentelevien henkildiden toimesta.

LEIKKUUKORKEUDEN SAATAMINEN

Ennen leikkuuterdn korkeuden asettamista varmista, ettd robotti on pysaytetty turvalliseen tilaan (Ks. “Robotin turvallinen
pysayttdminen”).

@
z Tarkeaa

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

1. Ké&anna robotti yldsalaisin ja aseta se siten, ettd suojakansi ei
vahingoitu.

2. Kadannad kannatinta (E) tarkoituksenmukaisella avaimella
myétapaivaan

3. Nosta tai laske leikkuuyksikkda (D) maarittddksesi haluamasi
leikkuukorkeuden. Arvo voidaan katsoa varustuksiin
kuuluvassa avaimessa olevan mitta-asteikon kautta.

@
z Tarkeaa

Alad kdyta robottia leikkuuterddan nihden yli 1
cm pituisen nurmikon leikkaamiseen. Lyhenna
leikkuukorkeutta asteittain. Lyhenna korkeutta
alle 1 cm 1-2 vuorokauden vilein, kunnes saavutat
ihanteellisen korkeuden.

4. Kun saatd on suoritettu, kddnna kannatinta (E) vastapdivaan. \

5. K&anna robotti takaisin kayttbasentoon.
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KAYTTO JA TOIMINTA

KAYTTO JA TOIMINTA ILMAN AUTOMAATTISTA LATAUSASEMAPAKKAUSTA

@
z Tarkeaa

- Koko kayttéopas on luettava huolellisesti ja sisaistettava perusteellisesti ennen robotin ensimmaista
kayttokertaa. Erityisen tdrkeda on ymmartaa kaikki turvallisuutta koskevat tiedot.

- Kayta laitetta ainoastaan valmistajan tarkoittamiin tarkoituksiin. Ali tee laitteeseen muutoksia sen
suorituskyvyn muokkaamiseksi.

- Viltéa robotin ja sen etayksikkdjen kayttdmista epasuotuisten sddolosuhteiden vallitessa, erityisesti jos
on olemassa ukkosen vaara.

OHJAUSPANEELIN KUVAUS JA KATSAUS VALIKKOIHIN

Kuvassa esitetdan kytkinten sijainti koneessa seka niiden kayttotarkoitukset.

STOP.
Painaminen pysayttdd ruohonleikkurin turvallisesti.
Kéyta vélittdman vaaran uhatessa ja silloin, kun aiot

suorittaa robotille huoltotoimenpiteité.

|

FF Painaminen laittaa robotin p&alle tai pois paalta.

Aktivoi tai deaktivoi kdynnistys ennalta maaritettyna
aikana (asetettavissa sovelluksesta).

J |

AUTO

Jokaisella 3 sekuntia kestavalla painalluksella
viivastetdan kaynnistysta 1 tunnin verran (robotti antaa
aanimerkin jokaista viivastettya tuntia kohden).

Sammutettu: ohjelmoitu kaynnistystoiminto
deaktivoituna
Palaa vilkkumatta: ohjelmoitu  k&ynnistystoimito
aktivoituna

Vilkkuva: vilkutusten maara ilmoittaa viivastetylle
kaynnistykselle asetetut tunnit.

d @ |

Akun lataustaso.

BATTERY

p=:
=
m
A
3

Toimintavirhe. Katso luku “VIANETSINTA”

Painaminen kdynnistdd manuaalisen ty6jakson. Jos akussa on riittavasti virtaa ja AUTO-ledvalo on sammunut, robotti
aloittaa tydjakson.

Ei kéytdssa ilman automaattista latausasemapakkausta.

|
=
C|l3
mn|=a
mi—-
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LED-VALOJEN YHDISTELMIEN MERKITYS

ROBOT TOIMINNASSA

A. AKKU: . Robotti toiminnassa
Q Akun taso ladattu.

Q Hidas vilkutus: asetetun jakson /
viivastetyn kdynnistyksen odotustila

C. VAROITUS: Lue korjauskeinojen yksityiskohtainen
selitys luvusta “VIAT, NIIDEN
AIHEUTTAJAT JA KORJAUS".

ROBOT LATAUS
A. AKKU: . Lataus viety paatdékseen.
N
O Latauksessa.
KAYTTOONOTTO

1. Varmista, ettd nurmikon ruohon pituus on robotin kaytén
kannalta sopiva (ks. tekniset ominaisuudet).

2. Saada leikkuukorkeus halutuksi (ks. leikkuukorkeuden
saato).

3. Varmista, etté tydalue on rajattu oikein eika silla ole esteité
robotin toiminnalle kuten luvussa “TyOskentelyalueiden
valmistelu ja rajaaminen” ja sitd seuraavissa kappaleissa on
esitetty.

QIR

latausyksikko .

lahetin

Korkeus

4. Aseta robotti latauspisteeseen. min. 160 cm

5. Kytke latausliitin. Kun liitdntd on tapahtunut, robotti
kaynnistyy automaattisesti néyttden akkujen lataustason.
(ks. “Led-valojen yhdistelmien merkitys”).

6. Latauksen paatyttya irrota robotin kytkentd ja paina “ON/OFF”-n&ppaintd. Ensimmaisella latauskerralla akkujen tulee olla
kytkettying vahintaan 4 tuntia.

7. Aseta robotti nurmikon ruohoiselle alueelle vahintaan 1 metrin (40,00 “) etdisyydelle esteistéa.
8. Paina “ON/OFF”-n&ppainta ja odota muutama sekunti kunnes robotti kaynnistyy taysin.
9. Kaynnista robotti “START/PAUSE”-n&ppaimesta.

Sen jalkeen kun robotti on pyséhtynyt kappaleessa "Robotin sammuttaminen” annetuista syistd, sammuta se turvallisesti ja
aseta se uudelleen latauspisteen alueelle.

@
z Tarkeaa

Paremman leikkauslaadun saamiseksi alé kaynnista robottia sateella. Parhaat tulokset saadaan vuorokauden
keskimmaisina tunteina.
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KAYTTOONOTTO SOVELLUKSELLA

Robotissa on sisdénrakennettu Bluetooth-laite, josta se voidaan ohjelmoida ja jonka kautta sitd voida ohjata alypuhelinta
kayttéaen.

Lataa sovellus Google Playstd tai Apple Storesta alypuhelimeesi tai tablettiisi. Kaynnistd sovellus ja seuraa ohjattua
parinmuodostusmenettelya robotin littdmiseksi.

Ensimmaéista kayttdkertaa varten PIN-koodiksi on tehtaalla asetettu “0000”; varmista robotin turvallisuus vaihtamalla PIN-koodi
mahdollisimman pian.

Sovelluksella voidaan suorittaa seuraavat toimenpiteet:

* robotin kdynnistdminen ja pysayttdminen

* Leikkausaika ohjeImoidaan asettamalla konfigurointi “AUTO”-n&ppéaimesta.
¢ robotin ohjaaminen leikkaamisen aikana

¢ anturien tilojen muokkaaminen

* robotin tilojen, halytysten ja mahdollisten virheiden nayttdminen.

KAYTTOONOTTO OHJELMOIDULLA / VIIVASTETYLLA KAYNNISTYKSELLA

Tarpeen vaatiessa robotti voidaan laittaa paalle ja kdynnistaé asetettuna kellonaikana.

“AUTO”-painike konfiguroidaan sovelluksesta ainoastaan ensimmaisella kayttokerralla.

e Paina “ON/OFF”-nappainta.

e “AUTO-painikkeen ohjelmointia varten on kaynnistettéava sovellus alypuhelimesta.

* aseta tydaika ja tallenna konfigurointi.

* sulje sovellus, jos haluat kdynnistaa robotin ndppaimistdsta, tai suorita ohjelmoitu kdynnistys sovelluksesta.

Robotin kdynnistamiseksi nappaimistdstd on painettava “ON/OFF’-n&ppaintd, jos robotti on sammutettuna, minka jalkeen on
odotettava muutaman sekunnin ajan kunnes robotti kynnistyy taysin.

Aktivoi haluamasi asetettu konfigurointi painamalla lyhyesti toimintopainiketta 1 tai 2.
Aktivoi haluamasi asetettu konfigurointi painamalla lyhyesti “AUTO”-painiketta.

Viivastetty kaynnistys aktivoidaan pitdmalla AUTO-painiketta painettuna: jokainen 3 sekunnin painallus viivastaa kaynnistysta 1
tunnilla. Robotti antaa dénimerkin jokaisen asetetun viivetunnin kohdalla.

Vilkkumaton vihred “AUTO”-led tarkoittaa, ettd aktiivisena on ohjelmoitu kaynnistys. Se vilkkuu, jos aktiivisena on viivastetty
kaynnistys; vilkutusten mééra ilmoittaa asetetut viivastetyt tunnit.

@
z Tarkeaa

Mikali tapahtuu virhe, sammuta OFF/ON-néppdinta painamalla ja suorita kdynn stysmenettely sitten uudelleen.
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ROBOTIN PYSAYTTAMINEN TURVALLISESTI

Robotin kaytén aikana sen pysayttdéminen voi olla tarpeen. Normaalissa tilassa robotti pysaytetaan nappéaimella “OFF”. Vaaran
syntyessa tai jos sité on huollettava, pyséyta se turvallisesti estddksesi terdn satunnaisesta kéynnistymisesté syntyvaa vaaraa.
Paina nappainta “STOP” robotin pysayttamiseksi. Irrota pistoke sahkdpistorasiasta.

-

®
z Tarkeaa “STOP” NAPPAIN (A)

Robotin turvallinen pysayttdaminen on tarpeen, jotta
voidaan suorittaa huolto- ja korjaustoimenpiteita
(esimerkiksi: teran vaihto, puhdistustoimenpiteet
jne.).

Robotin kaynnistamiseksi, toimi seuraavalla tavalla:
- aseta robotti leikkuualueen sisélle;

- paina ON/OFF-kaynnistysnappainta ja odota muutama sekunti
kunnes robotti kdynnistyy taysin.

- kéaynnista tydjakso painamalla START/PAUSE-nappainta.

ROBOTIN PYSAHTYMINEN

Robotti pysahtyy automaattisesti seuraavissa tilanteissa: a

* Leikattu nurmikko: tunnistin tunnistaa leikatun nurmikon, jota ei ole tarpeen leikata lisda. Lataa akut ja k&ynnista robotti
uudestaan joko seuraavana tai sitd seuraavana paivana nurmikon kasvunopeudesta riippuen.

* Ei ole ruohoa: nurmikon tunnistimet eivat ole havainneet ruohoa pitkdan aikaan. ALERT-led vilkkuu kaksi kertaa.

e Tyhjat akut: akut ovat kuluneet loppuun, eivatkd anna virtaa.

Jos ALERT-led vilkkuu, katso virheen tiedot SOVELLUKSESTA.
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AUTOMAATTISEN LATAUSASEMAPAKKAUKSEN SUUNNITTELU JA ASENTAMINEN

Robotin asennus ei vaadi vaikeita toimenpiteitd, vaan jonkin verran etukateissuunnittelua, jotta voidaan méaarittda paras alue
latausaseman asentamiseen ja alueen ympéardimiseen ohjauskaapeli.

* Latausasema on asetettava nurmikon reunaan mieluummin
suurimmalle nurmikkoalueelle, josta pé&astdédn helposti
nurmikon muihin osiin. Latausasemaa kutsutaan seuraavassa
“Paaalueeksi”.

SIS

R s latausyksikko .
A Varovaisuutta - Huomio i |

|

Aseta laturi pois lasten ulottumattomista.

Esimerkiksi vahintaadn 160 cm:n korkeudelle. (63 "). s

min. 160 cm

|

Varovaisuutta - Huomio

Toimi siten, ettd laturiin padsee vain valtuutetut
henkil6t.

Varovaisuutta - Huomio

Sahkéliitantdad varten asennusalueen ldheisyyteen on asennettava sdhkopistoke. Varmista, etta liitanta
sahkdverkkoon on yhdenmukainen voimassa olevien lakien kanssa. Turvallisen toiminnan takaamiseksi
sdhkoélaitteisto, johon laturi liitetdén, on varustettava kunnolla toimivalla maadoituslaitteistolla. Toimitettu
piiri on suojattava vikavirtasuojakytkimella (RCD), jonka laukaisuvirta on korkeintaan 30 mA.

@
z Tarkeaa

On suositeltavaa asentaa yksikké sahkolaitteille tarkoitettuun kaappiin (sekd ulko-ettd sisdkédytté6n
tarkoitettu), joka on varustettu avainlukituksella ja jossa on hyvé tuuletus kunnollista ilmankiertoa varten.

* Jokaisen tydjakson lopussa robotin on paastava helposti takaisin latausasemalle, joka on uusi l&htépiste uudelle tydjaksolle
ja mahdollisille uusille alueille menoon, joita kutsutaan seuraavassa “Sivualueiksi”.

* Aseta latausasema noudattamalla seuraavia sdantoja:

- tasainen alue;

- tivis ja vakaa maaperd, joka takaa hyvan vedenpoiston;

- mieluummin nurmikkoalue, joka on kooltaan suurin;

- varmista, ettd mahdollisten sadettimien kantamat eivat saavuta latausasemaa;

- latausaseman sisddnmenon puoli on asemoitava kuvassa osoitettuun tapaan, jotta robotti pddsee sinne takaisin
ohjauskaapeli my6tapaivaan seuraamalla;

- ennen alustaa on asetettava 200 cm suoraa kaapelia.

- latausaseman laheisyydessa mahdolliset sijaitsevat metalliset tangot tai nurmikkoa rajoittavat metallielementit saattavat
aiheuttaa signaaliin hairiéita. Sijoita asema pihan toiselle puolelle tai siirrd se kauemmaksi metallielementeista. Kaanny
valmistajan huoltopalvelun tai valtuutetun huoltokeskuksen puoleen lisatietojen saamiseksi.

* Latausasema on Kiinnitettdva kunnolla maahan. Vélta, ettei alustan eteen muodostu kynnysté ja aseta sisddnmenoon
tarvittaessa pieni keinonurmipala siind olevan kynnyksen kompensoimiseksi. Vaihtoehtoisesti ota nurmikko osittaisesti pois
ja asenna alusta ruohon juureen.

* Latausasema on kytketty laturiin narulla, jonka on poistuttava latausasemalta leikkuuaseman ulkopuolelta.
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* Aseta laturi seuraavia sdéntdja noudattamalla:

- tuuletettuun paikkaan ilmastollisilta tekijéiltd ja suoralta
auringonvalolta suojattuna;

- mieluummin asunnon, autotallin tai varaston sisélle;

- jos se asetetaan ulos, sitd ei saa altistaa suoralle
auringonvalolle ja vedelle: ndin ollen sitd on suojattava
tuuletetun laatikon sisalla. Sitd ei saa asettaa suoraan
kosketukseen maan tai kosteiden paikkojen kanssa;

- aseta se nurmikon ulkopuolelle &l& nurmikolle;

- suorista ylimaéardinen naru, joka menee latausasemasta
laturiin. Al& lyhenna tai pidenné narua.

e Sisddnmenossa olevan kaapelipdtkdn on oltava suorassa
ja kohtisuorassa latausasemaan nahden vahintdan 200
cm pituudella ja ulostulossa olevan patkdn on mentéva
latausasemalta; tdméan avulla robotti palaa asemaan oikealla
tavalla.

- latausyksikko ‘

latausasema

Korkeus min. 160 cm

Minimietaisyys

200 cm

Jos robotti asennetaan lahelle aluetta, johon on asennettu toinen
robotti (samanlainen tai eri valmistajan), asennusvaiheessa on
tehtdvd muutos robotin l&hettimeen ja vastaanottimeen siten,
ettd kahden robotin taajuudet eivat hairitse toisiaan. Tassa
tapauksessa ota yhteyttéd l1ahimpaan huoltokeskukseen.

AN AT RSt

A A RO

(2]

RO i e
N e 0%
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Latausaseman ja laturin asentaminen

& Varovaisuutta - Huomio

Ennen minkd tahansa toimenpiteen suorittamista
kytke péakatkaisin pois paalta.

Aseta laturi pois lasten ulottumattomista. Esimerkiksi
vahintaén 160 cm:n korkeudelle (63.00 ").

Latausasemaan johtavaa kaapelia ei saa lyhentaa
tai pidentaa, vaan liika kaapeli on kerattdva kokoon
kahdeksikon muotoisesti kuvassa esitetylla tavalla.

Asennukseen kaytettdvd ohjauskaapeli ei voi

olla alle 50 metria; ota yhteyttd lahimpaan
huoltokeskukseen.

1. Aseta latausasema maarattyyn paikkaan.

_——— R
laturi (A)
suojus (L)
Kork. vah.
160 cm

2. Aseta ohjauskaapeli (M) pitkin oppaan latausaseman. Leikkaa liika ohjauskaapeli noin 5 cm liittimien ylapuolelta.

3. Kytke asemaan tuleva johto lahettimen (T) punaiseen liittimeen. Kytke asemasta lahtevéa johto mustaan liittimeen.

Liittimia saa kayttda ainoastaan alkuperéisen ohjauskaapeli liittimiseen.

Kayttbopas
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------ lahetin (T)

kytke punaiseen
littimeen

0 0
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4. Kiinnitd latausasema (N) maahan nauloja kayttamalla (P).
Tarpeen vaatiessa kiinnita latausasema laajennuspulteilla (Q).

Asenna laturi (A).
Liit latausaseman (N) virtakaapeli (E) laturiin (A).

Liita laturin pistoke (A) pistorasiaan.

® N o o

Jos lahettimen led-valo vilkkuu, liitdnta on suoritettu oikein.
Péinvastaisessa tapauksessa on tarpeen paikantaa
toimintahairié (Ks. “Vianetsintd”).

9. Asenna suojus (L).
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lahetin (B)

virtakaapeli (E)
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Tyo6alueen rajoittaminen

Tarkista koko nurmikkoalue ja arvioi, onko sen jakaminen
useampaan alueeseen tarpeellista seuraavassa annettujen
kriteerien perusteella. Ennenohjauskaapeliasennustoimenpiteiden
aloittamista, saadaksesi toimenpiteistéd helpot ja yksinkertaiset,
tarkista koko reitti. Kuvassa annetaan esimerkki nurmikosta, johon
on merkitty ohjauskaapeli asennusreitti.

Jarjestelman asentamisen aikana on tarpeen merkitd mahdolliset
erillisalueet. Sivualueella tarkoitetaan nurmikkoaluetta, joka on
yhdistetty pddalueeseen ahtaalla reitilla ja jota on vaikea saavuttaa
robotin satunnaisella liikkeelld. Alueelle paasyn esteené ei saa olla
rappuja eika rinteitd, jotka ylittavat sallitut ominaisuudet. Kyseinen
alue maaritetddn “sivualueeksi” riippuen myds padalueen
mitoista. Mitd suurempi paaalue sité vaikeampi on p&éasta ahtaisiin
kulkureitteihin. Yleisesti ottaen kooltaan alle 200 cm reitteja
pidetdan sivualueina. Robotin hallitsemien sivualueiden maara
riippuu mallin ominaisuuksista (“Ks. tekniset tiedot”).

Kapein sallittu kulkuvayla on 150 cm (59,05 “) reunasta reunaan.
Jos kulkuvaylan sivuilla on esineitd, ruohottomia alueita tai
syvia kohtia, on huomioitava my®és minimi turvaetaisyys niista;
tamé tarkoittaa yleisesti ottaen sitd, ettd kaytettdvissé olevan
kulkuvaylan on oltava kaikenkaikkiaan 200 cm (78,74 ).

Jos tdma reitti on erittdin pitkd, on suositeltavaa, vélinen leveys
ylittd& 70 cmreunasta reunaan.

Ohjelmoinnin aikana on konfiguroitava alueiden mitat ja suunta,
jolla ne saavutetaan nopeimmin (my6tapaiva / vastapaiva) seka
erillisalueelle kulkemiseen tarvittava kaapelimetrien maara.

Siind tapauksessa, ettd ylld mainittuja minimivaatimuksia ei
noudateta eli on siis kyseessa rappumaisen korkeuseron erottama
alue, robotille sopimattomat korkeuserot tai kulkuvayla (kaytava),
jonka leveys on alle 150 cm (59,05 “) reunasta reunaan, on
nurmikkoaluetta pidettava “Suljettuna alueena”.
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Jos tyGalueella on metallista lattiapintaa tai viemariaukon kansi, suihkutaso tai séhkdjohtoja, on ohjauskaapeli sijoitettava
vahintdan 100 cm:n etéisyydelle (39,37”) robotin toimintavikojen ja ohjauskaapeli hairididen estamiseksi.

@
z Téarkeaa

Piirroksessa nakyy esimerkki tydskentelyalueen sisélla sijaitsevista esteistd seka etaisyydet, joita tulee
noudattaa ohjauskaapeli laittamisessa paikalleen. Noudata etdisyyksia kaikista rautaisista tai muusta
metallista olevista elementeistd (vieméariaukon kannet, sadhkodkytkenndt, jne.), jotta ne eivat héiritsisi
ohjauskaapeli signaalia.

SIVUALUE

min. 150 cm
(johtoa seuraamalla)

min. 230 cm l min. 100 cm
(150 cm johtoa seuraamalla) -

Tarkeaa

Ohjeessa annettujen etédisyyksien ja kallistuskulmien tarkka noudattaminen takaa ihanteellisen asennuksen
ja robotin hyvén toiminnan. Jos paikalla on kaltevuuksia tai liukkaita maita, lisaa etdisyytta vahintaéan 30 cm.
/11,81 "

min. 90 cm

WIS

Jos tydalueen sisé- tai ulkopuolella on uima-allas, lammikko, jyrk&nne, oja, laskeva askelma, reunustamattomia tai helposti
ylitettavalla aidalla reunustettuja julkisia teitd, on ohjauskaapeli asetettava vahintdan 90 cm:n etéisyydelle (35,43 “).

Jostydalueen sisdpuolellaon térmayksia
kestavia esteita, kuten esimerkiksi puita,
pensaita tai pylvéité, joissa ei ole teravia
kulmia, ei niitd ole tarpeen rajoittaa.
Robotti havaitsee esteen ja muuttaa
suuntaa.
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OHJAUSKAAPELI ASENTAMINEN

Ohjauskaapeli voidaan upottaa maahan tai asettaan maahan. Jos
kaytettavissasi on kaapelin asentamiseen kuuluva laite, upota
kaapeli maahan, silla se takaa kaapelin suuremman suojauksen.
Muussa tapauksessa aseta kaapeli maahan tarkoituksenmukaisia Kaapeli
nauloja kayttdaméalla seuraavassa kuvattuun tapaan.

®
z Térkeaa

Aloita kaapeli asennus latausasemasta ja jata
varalle muutama metri kaapelia ja katkaise se sitten
oikean mittaiseksi kun se liitetdén loppuvaiheessa
yksikké6n.

Maahan asetettu kaapeli

Leikkaa ruoho kaapelin koko asentamisreitiltd erittdin lyhyeksi
siimaleikkurilla tai raivaussahalla. Nain kaapeli on helpompi sijoittaa
kontaktiin maan kanssa ja samalla estetddn ruohonleikkuria
leikkaamasta kaapelia seka vahingoittamasta sen eristysta.

1. Aseta kaapeli myétapaivaan koko reitille ja kiinnitd se tahan
tarkoitetuilla nauloilla, joiden vélisen etéisyyden tulee olla noin
100 cm (39,37"). Kaapelin tulee olla kontaktissa maahan, jotta
ruohonleikkuri ei vahingoittaisi sitd ennen kuin ruoho ehtii
peittda sen.

- Kaapeli asennettaessa on noudatettava myo6tapaivaista
kiertosuuntaa.

- Mutkaisilla osuuksilla kiinnitéd kaapeli siten, etta se ei mene
solmuun ja sen kaarevuus pysyy saannéllisend (sade 20
cm).

kaapelin kiinnitysnau

Maahan upotettu kaapeli
1. Kaiva maahan s&annéllinen vako (noin 2-3 cm (0.787+ 1.181")).

2. Aseta kaapeli myotapaivadn koko reitin pituudelle muutaman senttimetrin syvyydelle. Upota kaapeli korkeintaan 5 cm
syvyydelle estaéksesi robotin sieppaaman signaalin voimakkuuden heikentymista.

3. Kaapelin asennuksen aikana se on kiinnitettéava tarvittaessa muutamista kohdista sopivilla nauloilla samalla kun sita peitetaan
mullalla.

4. Peitd koko kaapeli ja varmista, etta se jaa suoraan.

Kéayttbopas 26



Kaapeli liitos. ra e
Jos asennuksen loppuun saattamiseen on tarpeen kayttaa liséa
kaapeli, kayta alkuperaista litoskappaletta. IS

Laita kaapelin paat liitoskappaleen siséan ja varmista, etté ne on
laitettu paikalleen loppuun asti siten, ettd paat nakyvéat toiselta e o
puolelta. Paina ylapuolella oleva painike loppuun asti pihdeilla.

®
z Tarkeaa

- Kayta ainoastaan alkuperéisia
liitoskappaleita, silld vain ne takaavat
turvallisen ja vesitiiviin sahkoliitdnnan.

- Ald kayta eristysteippia tai muunlaisia
liitoksia (kaapelikenkia, liittimia, jne.), silla
ne eivat takaa asianmukaista eristysta
maan kosteudelta, joka ajan mukana
aiheuttaa rajakaapeliin hapettumista ja
katkeamiskohtia.

AKKUJEN LATAAMINEN ENSIMMAISEN KAYTON YHTEYDESSA

1. Aseta robotti latausasemaan. s

2. Paina ON/OFF-néppéainta ja odota muutama sekunti kunnes

robotti kaynnistyy taysin. R
_ 7 “PLAY/PAUSE” NAPPAIN

3. Akun led-valo pysyy vilkkumattomana oranssina muutaman

sekunnin ajan latausaseman tunnistamisen yhteydessa. “ON” NAPPAIN
/

4. Varmista, ettd AUTO-led on sammunut; tarvittaessa sammuta
led painamalla AUTO-nappainta.

5. Latauksen loputtua robottia voidaan kayttéda tai se voidaan
ohjelmoida kayttddnottoa varten (Ks. “Ohjelmointitila”).

®
z Tarkeaa

Kun akkuja ladataan ensimmaisté kertaa, niiden on
oltava kytkettyna vahintaan 4 tuntia.
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KAYTTO JA TOIMINTA

KAYTTOA KOSKEVAT PAKOLLISET TOIMENPITEET

®
z Tarkeaa

- Koko kéyttéopas on luettava huolellisesti ja sisédistettdva perusteellisesti ennen robotin ensimmaista
kayttokertaa. Erityisen tdrkeda on ymmartaa kaikki turvallisuutta koskevat tiedot.

- Kayta laitetta ainoastaan valmistajan tarkoittamiin tarkoituksiin. Ala tee laitteeseen muutoksia sen
suorituskyvyn muokkaamiseksi.

- Vaélta robotin ja sen etayksikkdjen kdyttédmistd epadsuotuisten sddolosuhteiden vallitessa, erityisesti jos
on olemassa ukkosen vaara.

OHJAUSPANEELIN KUVAUS JA KATSAUS VALIKKOIHIN

Kuvassa esitetdan kytkinten sijainti koneessa seka niiden kayttotarkoitukset.

STOP.
Painaminen pysayttdd ruohonleikkurin turvallisesti.
Kayta valittbmén vaaran uhatessa ja silloin, kun aiot

suorittaa robotille huoltotoimenpiteita.

Painaminen laittaa robotin paalle tai pois paalta.

Aktivoi tai deaktivoi automaattisen toimintatavan.
Automaattisessa toimintatavassa robotti on ohjelmoitu
toimimaan seuraavilla sivuilla kuvatun ohjelmoinnin
mukaisesti.

Sammunut: Manuaalinen toiminta.
Palaa vilkkumatta : Automaattinen toiminta.
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Toimintavirhe. Katso luku “VIANETSINTA”
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Robotti latausasemassa (AUTO-ledvalo sammunut)

START | painaminen kaynnistdd manuaalisen ty6jakson. Jos akussa on riittavasti virtaa ja AUTO-ledvalo on sammunut, robotti

PAUSE | aloittaa tydjakson. Tydjakson loputtua se palaa latausasemaan.
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Robotin ollessa liikkeessa keskeyttaa leikkaamisen, jolloin robotti menee odotustilaan.

Robotin ollessa odotustilassa mahdollistaa leikkaamisen jatkamisen uudelleen.

Palaa latausasemaan ja jatkaa automaattista tai manuaalista toimintaa AUTO-ledvalon tilan mukaisesti.
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KAYTTOON OTTAMINEN AUTOMAATTISEN LATAUSASEMAPAKKAUKSEN KANSSA

Kéayttddnottotoiminto on suoritettava ensimmaiselld kéynnistyskerralla seké pidemman kayttétauon jélkeen.

Varmista, etté leikattavan nurmikon ruohon pituus on robotin kdytén kannalta sopiva (ks. tekniset ominaisuudet).
Sé&ada leikkuukorkeus halutuksi (ks. leikkuukorkeuden saato).

Varmista, etté tydalue on rajattu oikein eika silla ole esteita robotin toiminnalle, kuten on esitetty luvussa "Tydskentelyalueiden
valmistelu ja rajaaminen” ja sité seuraavissa kappaleissa.

Varmista, etté pihassa ei ole sateiden seurauksena suuria latékoéita.

Aseta robotti latausaseman sisélle.

Paina ON/OFF-kaynnistysnappainta ja odota muutama sekunti kunnes robotti kdynnistyy taysin.
Latausaseman tunnistaessaan akun led-valosta tulee vilkkumaton oranssi muutaman sekunnin ajaksi.

Jos kyseessd on ensimmdinen automaattisen latausasemapakkauksen asennuskerta, aktivoi robotin automaattinen
toimintatapa SOVELLUKSEN ohjatulla menettelylla.

Robotti on nyt valmis kaytettavaksi. Aseta robotin automaattinen tai manuaalinen kayttétapa painamalla AUTO-nappainta.

Robotin toiminta manuaalisessa tilassa, AUTO-ledvalon ollessa sammutettuna

Automaattisessa tilassa robotti on ohjelmoitu toimimaan kaikkina viikonpaivind. Mobiilisovelluksella voidaan tarkastaa
oletukseksi asetettu aikataulu.

Jos pihaa ei ole leikattu kokonaan, odota, kunnes akku on latautunut tdyteen ja kaynnisté sitten uusi tydjakso.
Parempien tulosten saamiseksi on robottia suositeltavaa kayttda véhintdén joka toinen péiva.

Robotin erdiden oletusasetusten muuttamista varten riittdd, ettd ladataan alypuhelimille tarkoitettu ilmainen sovellus, ks.
kappale “VALIKON AVAAMINEN SOVELLUKSELLA”

Robotin toiminta automaattisessa tilassa, AUTO-ledvalon palaessa

Automaattisessa tilassa robotti on ohjelmoitu toimimaan kaikkina viikonpéivind 12:00 — 16:30 (GMT+1), kun mallina on
Autoclip M3, ja 10:00 — 19:00 (GMT+1), kun mallina on Autoclip M5.

Robotti sdételee automaattisesti tydjaksojen méaéaraé akun tilan perusteella. Automaattitilassa robotti tulee ulos latausasemasta
suorittaakseen ty6jakson, palaa takaisin latautumaan ja jatkaa sitten tarvittaessa tyota.

Tybaikataulun ja muiden toimintojen oletusasetuksien muuttamista varten riittda, ettd ladataan alypuhelimille tarkoitettu
ilmainen sovellus, ks. kappale “VALIKON AVAAMINEN SOVELLUKSELLA”
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ROBOTIN KAYTTO SULJETUILLA ALUEILLA, JOILLA El OLE LATAUSASEMAA

Suljetuille alueille tarkoitettua kayttétapaa on kéytettava suljettujen alueiden leikkaamiseen, joille robotti ei pysty saapumaan
ohjauskaapeli seuraten. Varmista, etta tydskentelyalue on luvussa “TYOSKENTELYALUIDEN VALMISTELU JA RAJAAMINEN”
annettujen ohjeiden mukainen.

A Varo - Varoitus

Pyséyté robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pyséaytys”) ja siirré sitéd tédhén tarkoitettua kahvaa
kéayttden. Ala tartu robottiin kuoresta vaan kdyta aina tdhan tarkoitettua kahvaa.

1. Aseta robotti tydskentelyalueen sisélle vahintddn 100 cm:n
(39,37 “) etaisyydelle myos kaikista esteista.

2. Paina ON/OFF-n&ppainta ja odota muutama sekunti kunnes
robotti kdynnistyy taysin.

3. Ota yhteys robottiin sovelluksella omasta &lypuhelimestasi ja
valitse nappain g .

4. Valitse suljettua aluetta tarkoittava néppain . Q
5. Aseta tydlle lopetusaika ja valitse “OK”.

Pyséayta robotti tydn lopuksi turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen
pysaytys”) ja kuljeta se uudelleen alueelle, jossa on latausasema.

Palauta robotin normaali toiminta luvussa “KAYTTOONOTTO”
kerrotulla tavalla.

VALIKON AVAAMINEN SOVELLUKSELLA

Jotta robottia voitaisiin ohjelmoida ja ohjata &lypuhelimella, on siihen asennettu Bluetooth-laite.

Tuotteen verkkosivustosta lataa sovellus Android- tai 10S-alypuhelimen kanssa. Kaynnistd sovellus ja seuraa ohjattua
asennusmenettelya robotin yhdistdmista varten.

PIN-koodiksi on tehdasasetuksissa méaéaritetty “0000”; varmista robotin turvallisuus vaihtamalla PIN mahdollisimman pian.

Sovelluksella voidaan suorittaa seuraavat toimenpiteet:
+  Muokata automaattista vakiotydaikataulua.
+  Asettaa sadetunnistimen toiminta.
Asettaa lahtépisteet, jotta mahdollinen erillisalue voitaisiin hoitaa parhaalla mahdollisella tavalla.
Muokata salasanaa.
+  Lahettdd komennot Start / Pause / Home.
Ohjata robottia leikkaamisen aikana.
+  Nayttaa robotin tila, halytykset ja mahdolliset virheet.

KAYTTAJAVALIKON ASETTAMINEN MOBIILISOVELLUKSEN KAUTTA

Kaynnista sovellus dlypuhelimesta ja siirry robotin ohjelmointiin Setup-asetustoiminnosta.
Seuraavassa on esitetty yleisluontoinen katsaus kaytettavisséa olevista ohjelmointitoiminnoista; kunkin toiminnon yksityiskohtainen

selitys on annettu virtauskaavion jalkeisilla sivuilla. Asteriskilla (*) merkityt toiminnot ovat saatavissa ainoastaan eraisiin malleihin.
Ks. taulukko “Tekniset tiedot”.
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VALIKON ASETTAMINEN — OHJELMOINTITILA

Kaynnista sovellus alypuhelimesta ja siirry robotin ohjelmointiin ASETUS-toiminnosta.

Seuraavassa on esitetty yleisluontoinen katsaus kaytettavissa olevista ohjelmointitoiminnoista; kunkin toiminnon yksityiskohtainen
selitys on annettu virtauskaavion jalkeisilla sivuilla. Asteriskilla (*) merkityt toiminnot ovat saatavissa ainoastaan eraisiin malleihin.

Ks. taulukko “Tekniset tiedot”.

Paivamaara- ja kelloasetukset
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Robotin asetukset
iR—o

Profiilin asetukset

Viikon suunnittelu
(o o]

[

N

Asettaa robotin paivdmaaréan ja kellonajan. Normaalisti ne asetetaan

automaattisesti robotin liitdnnén yhteydessa.

Avaa kaikki robotin ty6té koskevat asetukset kuten esimerkiksi viikoittaisen
tyéjakson aikataulun sekéa paluun latausasemaan.

On mahdollista asettaa 3 eri tyoprofiilia, joita voidaan kayttaa silloin, kun
leikkaukselle on méaaritettava erityisid vaatimuksia tai kun robotin ei haluta
olevan pihalla.

Valitsee yksittaisten tybjaksojen (korkeintaan 4) aikataulut kutakin viikkonpaivaa
varten, alueet, joilla halutaan tydskennelld, seka reunan leikkauksen.

Jonkin tietyn péivan asetukset voidaan kopioida kaikkiin muihin viikonpaiviin
erittdin nopeasti.

Tama tehddén yksinkertaisesti pitamalléa painettuina kyseiselle paivélle
asetettuja aikatauluja (vihred palkki vasemmassa kuvassa), jolloin nakyviin
tulee néyttéruutu, josta voidaan valita muut viikonpéivat, joille halutaan
asettaa samat aikataulut.

Suositellut tydajat pihan muodon ja koon mukaisesti

Malli | m2 (ft2) | T T2 T3
B015DEZ 800 (8611 09:00 18:30
B020DEZ 1000 (10763") 09:00 20:00
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Lataukseen paluun asetukset

i LY

Sadetunnistimen asetukset

Pihan asetukset

Asennusvalinnat

o3

Kielivalinnat
o]

Turvallisuus

[

Salasanan vaihto

*x k%

Néppaimiston lukitus

[

Kayttbopas

Asettaa robotin ja ohjauskaapeli vélisen etéisyyden Kkaikilta asetetuilta
tyéskentelyalueilta asemaan paluun aikana.

Aktivoi tai deaktivoi sadetunnistimen. On my®s mahdollista asettaa viivastetty
lahtd asemasta siiné tapauksessa, ettd havaitaan sade.

Avaa robotilla hoidettavien yksittdisten tydskentelyalueiden asetukset.
Valittavissa on:

*  Koko: tybskentelyalueen arvioitu pinta-ala.

- Etdisyys: matka, joka robotin on kuljettava saavuttaakseen alueen.

+  Suunta: my6ta- tai vastapaivaan ilmoitettu suunta, tietylle alueelle
mentéessa.

- Eldisyys kaapelista:
saavuttamisen aikana.

«  Eco-tila: Jos toiminto on aktivoitu, robotti lyhentada tydaikaansa, jos se
havaitsee nurmikon olevan jo leikattu.

Robotin etéisyys ohjauskaapeli erillisalueen

Sallii muokata asennusta koskevia parametreja, jotka on lueteltu ja kuvattu

seuraavassa:

- L&hté kaapelista: asettaa robotin lahtdetdisyyden ohjauskaapeli.

» Air Marker. muokkaa etéisyytta, jolta robotti tunnistaa latausaseman
signaalin.

- Docking Shift. asettaa offsetin ohjauskaapeli, jotta robotin keskitys
onnistuu paremmin sen palatessa asemaan.

Sallii muokata robotin kieltd sekd paivamaaran, kellonajan ja etdisyyden
muotoa.

Avaa mahdollisuuden muuttaa robotin k&ynnistykseen tarvittavaa salasanaa
sekd avaa Nappaimistdn lukitus -toiminnon.

Sallii muuttaa robotin kdynnistykseen tarvittavan salasanan. Tata yhdistelmaa
kaytetdan myos silloin, kun robottiin yhdistetdan uusi alypuhelin.

Jos lukitustoiminto aktivoidaan, robottia ei voida ohjata nappaimistosta; se
kdynnistetdén tai lahetetdan lataukseen kyseisestd komennosta suoraan
puhelimen sovelluksessa.
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Aaniasetukset
Aktivoi tai deaktivoi robotin aanimerkit.

Uudelleen asettaminen

0

Palauttaa kaikki asetukset tehdasasetuksen arvoihin.

“CONNECT”-MODUULIN KONFIGUROINTI

Robotin sisdinen Connect-moduuli mahdollistaa yhteyden GSM- ja GPS-verkkoihin kyseisen antennin kautta, jotta robotin tilaa
pystytédan valvomaan etdohjauksella. Liséksi on mahdollista antaa tiettyja& komentoja tai seurata robotin liikerataa kartalla.

Valitun robotin mallista ja konfiguroinnista riippuen Connect-moduuli voi kuulua vakiovarustukseen tai se voidaan hankkia
erikseen lisdvarusteena. Seuraavassa on annettu Connect-moduulin konfigurointi- ja aktivointiohjeet.
Connect-moduulilla varustetut robotit

+ Lataa tuotteen sivustolta sovellus Android- tai I0S-alypuhelimellesi.

+ Kun olet avannut sovelluksen, lisd4 robotti napsauttamalla “+”.

+ Kun laitepari on yhdistetty, sovellus pyytaa tarvittaessa paivittdmaan robotin ohjelmiston; suorita ohjelmiston paivitys.
+ Péivityksen loputtua sovellus kysyy automaattisesti halutaanko Connect-moduuli konfiguroida; suorita konfigurointi.

+ Kun laitteen rekisterdinti Connect-moduuliin on paéattynyt, avautuu Geofence-toiminnon konfigurointindkym4; valitse halutut
asetukset.

+  Connect-moduuli on konfiguroitu oikein.

Connect-moduuli valinnaisena

+ Lataa tuotteen sivustolta sovellus Android- tai 10S-alypuhelimellesi.

+  Kun olet avannut sovelluksen, lisda robotti napsauttamalla “+”.

+ Napsauta robotin ruudusta ylhaalla olevaa Asetukset-valikkoa.

+ Valitse “Konfiguroi Connect-moduuli”; alypuhelimen rekisterdiminen robottiin kaynnistyy.

+ Rekisterdimisen lopuksi pyydetdan konfiguroimaan Geofence-toiminto; valitse halutut asetukset.

+  Connect-moduuli on konfiguroitu oikein.
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PITKAT TOIMETTOMUUSJAKSOT JA KAYTTOONOTTO

Jos robottia ei kaytetd pitkdan aikaan ja ennen leikkauskauden alkamista, suorita sarja toimenpiteitd oikean toiminnan
takaamiseksi kun se otetaan uudelleen kéayttddn.

1.
2.

Lataa akku kokonaan ennen kuin se varastoidaan talviajaksi. Suorita akun lataus vahintdan 5 kuukauden vélein.

Suorita valtuutetun jalleenmyyjan kautta ohjelmoitu huoltotoimenpide. Kyseinen toimenpide on ehdottoman tarked, jotta
robotti saadaan pysymaan hyvassa kunnossa. Huolto siséltdé yleensa seuraavat toimenpiteet:

robotin rungon, leikkuuteran ja kaikkien muiden liikkuvien osien puhdistus;
robotin puhdistus sisalta;

robotin toiminnan tarkastus;

tarkista ja vaihda tarvittaessa kuluneet osat, kuten esimerkiksi leikkuutera;
akun kapasiteetin tarkistus;

tarvittaessa jalleenmyyjé voi myos ladata uuden ohjelmiston.

Puhdista robotti ja mahdollisesti mukana toimitettu latausasema huolellisesti (Ks. “Robotin puhdistus”).

Tarkista mahdollisesti kuluneet tai vahingoittuneet osat, kuten esimerkiksi leikkuuterd ja arvioi jos se on vaihdettava uuteen.

Varastoi robotti suojattuun ja kuivaan paikkaan, jonka lampétila on 10-20 °C valilla ja johon ei helposti paase vieraita henkil6ita
(lapset, eldimet, vieraat esineet tms.). Varastoi robotti alle 20°C lampétilassa rajoittaaksesi akkujen purkautumista.

Irrota pistoke (A) sahkopistorasiasta.

Esta asiaankuulumattomien kappaleiden (lehtien, paperin, jne.) joutuminen mahdollisesti mukana toimitetun latausaseman
sisélle peittdmalla se. Samalla suojelet kontaktilevyja.

Kayttéonotto tauon jalkeen
Toimi seuraavalla tavalla ennen kuin otat robotin kaytt6dn pitkan kayttétauon jalkeen:

1. Kytke virtaldhteen pistoke pistorasiaan.

2. Kytke péalinjan séhkdvirta.

3. Lataa litiumakkua vahintaén 4 tunnin ajan.

4. Kun akkujen lataus on paattynyt, ota robotti kayttéon kuten tavallisesti.

Kayttoon palauttaminen _— D

latausasemapakkauksen kanssa

Ennen robotin kayttéonottoa pitkén toimettomuusjakson jalkeen,
toimi osoitetulla tavalla.

1.

2
3.
4

@

Kytke pistoke (A) pistorasiaan.
. Aseta robotti latausasemaan.
Aseta robotti latausasemaan.

Paina ON/OFF-kéaynnistysnappainté ja odota muutama sekunti
kunnes robotti kaynnistyy taysin.

Kaynnista tydjakso painamalla START/PAUSE-nappainta.

Nyt robotti on valmis kayttéon (ks. “Ohjelmointitapa”).

atausasema (C)
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AKKUJEN LATAAMINEN PITKAN TOIMETTOMUUSJAKSON VUOKSI

Robotin lataaminen on kielletty réjahtavissa tai
tulenaroissa ymparistéissa.

|, “PLAY/PAUSE” NAPPAIN (B)

1. Sydta virtaa latausalustaan ja varmista, etta levyt ovat puhtaat.
2. Aseta robotti latausasemaan.

3. Paina ON/OFF-néppéintd ja odota muutama sekunti kunnes
robotti kaynnistyy taysin.

4. Akun led-valo pysyy vilkkumattomana oranssina muutaman “OFF” NAPPAIN (C)
sekunnin ajan latausaseman tunnistamisen yhteydessa.

5. Varmista, ettd AUTO-led on sammunut; tarvittaessa sammuta
led painamalla AUTO-nappainta.

6. Kun lataus on suoritettu (noin 6 tuntia) paina nappainta “OFF”
(©).

7. Varastoi robotti suojattuun ja kuivaan paikkaan, jonka lampétila
on 10 - 20 °C valilla ja johon ei helposti paase lapsia, elaimia,
vieraita esineita jne.

KAYTTOVINKKEJA

Seuraavassa annetaan muutamia ohjeita, joita on noudatettava robotin kaytén aikana:

- vaikka ohjeet on luettu kunnolla, ensimmaisen k&ytdn aikana simuloi joitakin liikkeita paikantaaksesi ohjaimet ja paatoiminnat;
- tarkista padosien kiristysruuvien kireys;

- suorita nurmikon leikkuu usein, jotta voit estaa sen liiallista kasvamista;

- &la kayta robottia leikkuuterddn nahden yli 1 em pituisen nurmikon leikkaamiseen. Jos ruohon on pitkéaa, nosta leikkuuteraa
ja laske sita sitten asteittain seuraavina paiving;

- jos nurmikko on varustettu automaattisella sadetusjarjestelmélld, ohjelmoi robotti siten, ettd se palaa latausasemaan
vahintaan tunti ennen sadetuksen alkamista;

- tarkista maan kaltevuus ja varmista ettei sallittuja arvoja yliteta ja ettei robotin kaytdsta synny vaaroja;

- on suositeltavaa ohjelmoida robotti siten, ettei se tydskentele tarvittavaan nahden liikaan arvioimalla myés ruohon
kasvamisessa syntyvéat eroavaisuudet eri vuodenaikojen mukaan. N&in robotti ei altistu turhalle kulumiselle ja akkujen keston
vahenemiselle;

- robotin kaytdn aikana estééksesi turvallisuudelle syntyvia vaaroja varmista, ettei kayttdalueella ole henkil6itad (esimerkiksi
lapsia, vanhuksia tai likuntavammaisia) eika kotielaimia. Kyseisen riskin valttdmiseksi on suositeltavaa ohjelmoida robotin
toiminta sopivaan kellonaikaan.

Valmistaja ei takaa robottiruohonleikkurin téydellistéa yhteensopivuutta muiden langattomien jarjestelmien, kuten esimerkiksi
kauko-ohjaimien, radioléhettimien, kuulolaitteiden, elaimille tarkoitettujen maahankaivettujen séhkdaitojen tai vastaavien kanssa.

35 Kéayttbopas



SAANNOLLINEN HUOLTO

HUOLTOON LIITTYVIA SUOSITUKSIA

®
z Tarkeaa

Huoltotoimenpiteiden aikana kédyta valmistajan suosittelemia henkilonsuojaimia, ennen kaikkea terdan
liittyvissa téissa. Ennen huoltotoimenpiteiden suorittamista varmista, etté robotti on pyséaytetty turvalliseen
tilaan (Ks. “Robotin turvallinen pyséayttdminen”).

OHJELMOITUJEN HUOLTOJEN TAULUKKO

Tiheys

Kerran viikossa

Tera

Toimenpidetyyppi

Puhdista ja tarkista teran
tehokkuus. Jos teré on
taipunut siihen syntyneen
iskun takia tai sen on erittdin
kulunut, vaihda se uuteen

Viite

Ks. “Robotin puhdistus”

Ks. “Teran vaihto”

Akkujen latausnupit

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Kosketuslevyt

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Sadetunnistin

Puhdista ja poista
mahdolliset hapettumat

Ks. “Robotin puhdistus”

Kerran kuussa Robotti Suorita puhdistus Ks. “Robotin puhdistus”
Suorita €l
. e Ks “Pitkat
Kerran vuodessa tai : méaéraaikaistarkastus ; ‘ :
leikkauskauden lopussa Robotti valtuutetussa L%ngg%@#gfjaksm 1a
huoltokeskuksessa y
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ROBOTIN PUHDISTUS

1. Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysayttdminen”).

A Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

2. Puhdista kaikki robotin ulkopinnat haaleaan veteen ja neutraaliin saippualiuokseen kostutetulla hyvin puristetulla ratilla, jotta
liiallinen vesi saadaan siit4 pois ennen kayttda.

A Varovaisuutta - Huomio

Liiallisen veden kéytt6 voi aiheuttaa veden tunkeutumista sisédén ja sdhkéosien vahingoittumista.

3. Ala kayta livottimia tai bensiinia estaaksesi maalipintojen tai muoviosien vahingoittumista.

4. Ala pese robotin sisosia &laka kayta vesisuihkuja estadksesi sdhké- ja elektronisten osien vahingoittumista.

Varovaisuutta - Huomio

Estédaksesi sdhko- ja elektronisten osien vahingoittumista korjauskelvottomaksi, a4la upota robottia osittain
tai taysin veteen, silla se ei ole vesitiivis.

5. Tarkista robotin alaosa (leikkuuteran alue, etu- ja takapyorat), '
kayta sopivaa harjaa poistaaksesi kerrostumat ja/tai jaamat,
jotka voivat estéaa robotin hyvaa toimintaa. | ‘

6. Poista mahdolliset ruohojen ja lehtien jAdméat robotin kahvan
alueelta.

7. Puhdista akkujen latausnupit (A), kosketuslevyt (B) ja
poista mahdolliset hapettumat tai jdamét, jotka johtuvat
séhkokosketuksista kuivalla liinalla ja, tarpeen vaatiessa,
hienojakoisella hiekkapaperilla.

Latausnupit (A) Kosketus!evyt (B) i

8. Puhdista sadetunnistin (C) ja poista likajadmat tai mahdolliset
hapettumat.

9. Puhdista latausaseman siséltd pois siihen kerdantyneet
jaémat.
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VIANETSINTA

VIAT, SYYT JA KORJAUSTOIMENPITEET

Seuraavassa annettujen tietojen tarkoituksena on auttaa mahdollisten toimintahéirididen ja vikojen paikantamista ja korjaamista,
jotka voivat syntya kayton aikana. Jotkut viat voidaan korjata kayttajan toimesta; muut vaativat maarattya teknista koulutusta
tai erityista patevyytta ja ne tulee suorittaa yksinomaan ammattitaitoisen henkildstdn toimesta, jolla on méaratyn alan osoitettu
tuntemus.

Kun robotti on virhetilassa ja ALERT-led palaa tai vilkkuu, ota yhteys alypuhelimella sovellukseen virheen laadun selvittdmiseksi.

A Varovaisuutta - Huomio

Jos robotille on suoritettava jokin tarkastustoimenpide, pyséyta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen
pyséytys”), jotta terd ei paasisi kdynnistyméaan vahingossa.

Toimintahairid Korjaustoimenpiteet

Leikkuutera vahingoittunut Vaihda tera uuteen (ks. “Teran vaihto”)

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttdminen”). Vapauta teré

Leikkuutera lukittunut jaamien vuoksi | ( /I\ _ :
(hihnat, narut, muovipalat tms.) Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakéasineita valttadksesi kasien
haavoittumista

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin

Epé&normaalia tarinda turvallinen pysayttdminen”)

Robotti on kaynnistynyt kun paikalla
Robotti on erittéin danekas. on odottamattomia esteita (pudonneet

oksat, paikalle unohtuneet esineet jne. . o o .
P ne.) Poista esteet ja kdynnista robotti uudelleen (ks.

“Kayttdonotto - Automaattinen toimintatapa”)

Korjauta tai vaihdata moottori l&dhimmassa

Vika sahkémoottorissa valtuutetussa huoltokeskuksessa

Lisda leikkuukorkeutta (ks. “Leikkuukorkeuden
saato”)

Liian korkea ruoho

Leikkaa alue ennakkoon tavallisella
ruohonleikkurilla

Ohjauskaapeli tai latausaseman Tarkista litanta latausasemaan (ks.
virtajohto vaarassa asennossa “Latausaseman ja laturin asennus)

Robotti ei asetu oikein
latausasemaan

Aseta latausasema tasaiselle ja vakaalle tasolle

Maan vajoaminen lahella latausasemaa (ks. “Laitteiston asennuksen suunnittelu”)

Ohjelmoi robotin kellon uudelleen (ks.

Kello asetettu vaarin “Ohjelmointitapa”)

Robotti tydskentelee vaarina
kellonaikoina

Ohjelmoi tyéaika uudelleen (ks.

Vaarin asetettu tydaika “Ohjelmointitapa’)

Kayttbopas 38



Toimintahairio

Tybaluetta ei leikata
kokonaan

Ty6tuntien mé&ara riittdméton

Korjaustoimenpiteet

Pidenna tydaikaa (ks. “Ohjelmointitapa”)

Leikkuuterassa kerrostumia ja/tai
jaamia

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pysayttaminen”)

& Varovaisuutta - Huomio

Kéyta suojakasineita valttadksesi kasien
haavoittumista

Puhdista leikkuutera

Leikkuutera kulunut

Vaihda tera alkuperaiselld varaosalla (ks.”Teran
vaihto”)

Tyo6alue on liian suuri suhteessa robotin
todelliseen kapasiteettiin

Mukauta tydalue (ks. “Tekniset tiedot”)

Akkujen elinkaari alkaa lahestya
loppuaan

Vaihda akut alkuperdisid varaosia kayttamalla
(Ks. “Akkujen vaihtaminen”)

Akkujen lataus ei tapahdu taydellisesti

Puhdista ja poista mahdolliset hapettumiset
akkujen kosketuspinnoista (ks. “Robotin
puhdistus”)

Sivualuetta ei leikata
kokonaan

Vaaré ohjelmointi

Vaihda tera uuteen (ks.
“Teran vaihtaminen”).

Hidas oranssinvarinen
vilkutus

Paivamaaraa ja kellonaikaa ei ole
asetettu

Ota alypuhelimesta yhteys sovellukseen ja
paivitd paivamaara seka kellonaika.

Leikkuutera on vahingoittunut.

Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin
turvallinen pyséaytys”).

Jétteet estévat leikkuuterén pyorimisen
(hihnat, narut, muovinpalaset, jne.

Arrestare il robot in condizioni di sicurezza (vedi
“Arresto in sicurezza del robot”).

Kéyta suojakéasineitd,
jotta kasiin ei tulisi leikkaushaavoja.
Puhdista tera jatteista.

Liian korkea ruoho

Nosta leikkuukorkeutta (ks. Leikkuukorkeuden
saato

Robotti on nostettu maasta

Varmista, etta robotti ei ole lukkiutunut eika
mikaan esine esta sen toimintaa.
Puhdista ja poista mahdolliset ruohon jatteet
kuoren alapuolelta, silld ne saattavat estda
anturien toiminnan.

Oranssi kaksoisvilkutus

Virhe EI RUOHOA

Varmista, ettd koneen pyséhtymisalueella on
tarpeeksi nurmikkoa. Siirra robotti nurmikon eri
alueelle.

Nopea oranssinvérinen
vilkutus

Kun olet painanut off-nappaintéa, led
vilkkuu nopeasti

Ota alypuhelimesta yhteys sovellukseen ja sy6ta
robotin pin-tunnus.

Ohjauskaapeli ei ole kytketty oikein
(kaapeli on rikki,
séhkdkytkenta puuttuu, jne.)

Tarkasta virransy6tén toimiminen ja virtalahteen
seka latausaseman liitannat (ks. “Latausaseman
ja virtalahteen asentaminen”).

ALERT

Oranssi palaa vilkkumatta

Korjaamaton virhe.

Sammuta robotti ja kdynnista se sitten
uudelleen.
Mikali ongelma ei selvig, ota yhteytté 1ahimpaéan
valtuutettuun huoltoliikkeeseen.
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Toimintahairid Korjaustoimenpiteet

Led-valo Virta puuttuu Tarkista laturin oikea liitdnt& pistorasiaan
(C)ei syty Vai ey .
aihdata sulake l1ahimmaéssé valtuutetussa
palamaan Sulake palanut huoltokeskuksessa
*‘gmgg_ Pysayté robotti turvallisesti (ks. “Robotin
valo (C) Ohjauskaapeli katkennut turvallinen pysayttaminen”). Kytke pistoke irti
palaa laturista. Liité kaapel

OSIEN VAIHTAMINEN

SUOSITUKSIA OSIEN VAIHTAMISEEN

@

Suorita vaihto- ja korjaustoimenpiteet noudattamalla valmistajan antamia ohjeita tai kddnny huoltopalvelun
puoleen, mikéli kyseisia toimenpiteita ei ole annettu kdyttéohjeessa.

AKKUJEN VAIHTAMINEN

@

Vaihda akut valtuutetussa huoltokeskuksessa.

TERAN VAIHTAMINEN

1. Pysayta robotti turvallisesti (ks. “Robotin turvallinen pysayttdminen”).

@

Kéyta suojakésineita vélttadksesi kdsien haavoittumista.

Tee vaihto kayttamalléd ainoastaan laitteeseen sopivaa alkuperaista
terda.

MALLI: BO15DEZ, BO20DEZ
Leikkuuterankoodi: L20Z13600A_R

2. K&éanna robotti ylosalaisin ja aseta se siten, ettd suojakansi ei
vahingoitu.

3. Ruuvaa auki ruuvit (B) teran irrottamiseksi (A).
4. aseta uusi terd ja kirista ruuvit.

5. K&anna robotti takaisin kayttbasentoon.
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ROBOTIN KAYTOSTA POISTAMINEN

e Tama tuote luokitellaan sahko- ja elektroniikkalaitteistojatteeksi WEEE-direktiivin mukaisesti (sahkoé- ja
elektroniikkaromu), joten sen havittdminen on kiellettyé tavallisena kotitalousjatteend tai sekajétteena
(lajittelematon) tai erillisjatteena (lajiteltu).

o Kayttdjd on varmistettava poiston yhteydessd, ettd tuote kierrdtetdan paikallisten lakien mukaisesti.
Erityisesti sahko- ja elektroniikkaosat on lajiteltava ja havitettava tarkoituksenmukaisissa WEEE-jatteiden
keraykseen valtuutetuissa kerayspisteissa tai palauttaa tuote ehjana myyjélle uuden tuotteen hankinnan
yhteydessa. Séhko- ja elektroniikkaromun (WEEE) vaarin suoritetusta havittdmisesta rangaistaan maassa
voimassa olevien lakien perusteella, jossa kyseinen rikkomus havaitaan.

e Sahko- ja elektroniikkalaitteistojatteet voivat siséltdd vaarallisia aineita, joilla voi olla ympéaristdéa [
saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. TAman vuoksi kayttdjan tehtdvaan kuuluu sen
uudelleenkayttd, kierratys ja kaikki muut elektroniikkaromujen kierratysmuodot.

» Kaikki osat, jotka on eroteltava ja havitettavé erityiselld tavalla, on merkitty sita tarkoittavalla merkill&.

WEEE - Séhké- ja elektroniikkalaitteistojiatteet (WEEE) voivat siséltdad vaarallisia aineita, joilla voi olla
ymparist6a saastuttavia jaihmisten terveydelle haitallisia vaikutuksia. Sahko- ja elektroniikkalaitteistojatteiden
oikea havittaminen on pakollista.

* Pakkaus - Tuotteen pakkaus on valmistettu kierratetystd materiaalista ja se on hévitettdva tarkoituksenmukaisissa
kerdysastioissa tai valtuutetuissa kerdyspisteissa.

e Paristot — Vanhat tai loppuun kuluneet paristot sisdltdvat ympaéristdd saastuttavia ja ihmisten terveydelle haitallisia
vaikutuksia, joten niita ei saa havittdd normaalien kotitalousjatteiden mukana. Kayttajan on havitettdva paristot kestavalla
tavalla tarkoituksenmukaisissa kerdysastioissa tai valtuutetuissa kerayspisteissa.
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VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Vakuuttaa omalla vastuullaan, etta:

akkukayttdinen automaattinen robottiruohonleikkuri, malli BO15DEZ, BO0O20DEZ on olennaisten terveys- ja
turvallisuusvaatimusten seké ympéristonsuojeluun liittyvien vaatimusten mukainen seuraavien Euroopan Unionin direktiivien
perusteella:

Konedirektiivi 2006/42/EY, sahkémagneettinen yhdenmukaisuus 2014/30/EU, Radio (RED)-direktiivi 2014/53/EU,
RoHS-direktiivi 2011/65/EU, WEEE-direktiivi 2012/19/EU, ulkona kaytettavien laitteiden ympaéristomeludirektiivi
2005/88/EY;

on seuraavien yhdenmukaisuusstandardien mukainen:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 ja EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 (turvallisuus);
EN 62233:2008 (sahkdmagneettiset kentét);

EN 55014-1:2017 (paastét);

EN 61000-3-2:2014 ja EN 61000-3-3:2013 (pééastoét);

EN 55014-2:2015 (héiridnsieto);

EN 50419:2006 (WEEE - Laitteiden merkinnét)

ETSI EN 301 489-1 V2.1.1 (Sahkdmagneettinen yhteensopivuus)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1(Sahkomagneettinen yhteensopivuus)
ETSI EN 300 328 V2.1.1 (Radiotaajuuden tehokkuus)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Radiotaajuuden tehokkuus)

Mallit joiss on “Moduuli Connect (GPS, GPRS)”:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Radiotaajuuden tehokkuus)

vakuuttaa lisaksi, etté direktiivin 2005/88/EY mukaisesti, tilastollisesti merkitsevassa otoksessa mitattu aanitehotaso LWA
on valilla 59 dB + 2.0 dB (A-painotettu ja 1 pW:hen viitattu), ja etté taattu &anitehotaso LWA on alle 61 dB (A-painotettu ja 1
pW:hen viitattu) ja etta direktiivien 2005/88/EY ja 2006/42/EY mukaisesti laadittuja teknisia asiakirjoja sailytetdan Zucchetti
Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 05/04/2021

Bernini Fabrizio
(Toimitusjohtaja)

éi ':ié Iy
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TAKUUEHDOT

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (lyh. ZCS) takaa asiakkailleen kaikki direktiivin 1999/44/EY sisaltdmat oikeudet.

Erityisesti takuu kattaa mahdolliset materiaali- ja valmistusvirheet kahden (2) vuoden ajan alkuperéisesta ostopaivasta.

ZCS ei takaa tuotteen jatkuvaa tai virheetdntd toimintaa eikd ole vastuussa ohjeisiin tutustumisen aikana tehtyjen virheiden
aiheuttamista vahingoista. Liséksi tdm& takuu ei kata: ulkomuotoa koskevia vahinkoja, kuten naarmuja, leikkautumisia tai
lommoja; kulutusmateriaaleja, kuten akkuja, ellei tuotteen vaurio ole tapahtunut materiaalin tai valmistuksen vian vuoksi; vaurioita,
jotka johtuvat tuotteen kayttamisesta muiden kuin ZCS:n tuottamien tai kauppaamien lisdvarusteiden kanssa; onnettomuuksien,
vaarinkayton, virheellisen kayton, tulvien, tulen tai muiden luonnonilmitiden tai ulkoisten syiden aiheuttamia vahinkoja; vaurioita,
jotka johtuvat ilman ZCS:n valtuutusta toimivien palveluntarjoajien suorittamista toimenpiteista; ilman ZCS:n kirjallista lupaa
muokattuun tuotteeseen aiheutuneita vahinkoja.

ZCS sailyttdad yksinomaisen oikeuden korjata tai vaihtaa tuotteen (uuteen tai hiljattain tarkastettuun tuotteeseen) tai siihen
kuuluvat osat, tai tarjota oman yksinomaisen harkintansa perusteella ostohinnan tdyden korvauksen. Jos ostohinta korvataan,
tuote, josta korvaus on maksettu, on palautettava ZCS:lle ja siita tulee ZCS:en omaisuutta.

Takuuaikana ZCS huolehtii oman yksinomaisen harkintansa perusteella normaalissa kaytdssa vahingoittuneiden komponenttien
korjaamisesta tai vaihtamisesta. Korjaukseen tai vaihtoon saatetaan kayttéa hiljattain tarkastettuja komponentteja ja/tai yksikkdja
ZCS:n valinnan perusteella. ZCS varaa liséksi itselleen oikeuden kayttaa vaihto-osina yksikkdja, osia tai komponentteja, joiden
arvo ja muotoilu ovat vastaavan laatuisia. Korjaus- tai vaihtotoimenpiteisiin kuuluvat osia tai tydsuoritusta koskevat kustannukset
eivat kuulu asiakkaan kustannettaviksi, mutta asiakkaan tulee vastata lahetyskuluista. Tuotteen tai komponentin vaihtamisen
yhteydessa korvaavan osan omistusoikeus siirtyy kayttéjalle ja korvatun osan omistusoikeus ZCS:lle, tapauksesta riippuen.
Talla takuulla ei ole vaikutusta kansallisissa laeissa annettuihin ostajan oikeuksiin lukuun ottamatta kustannuksia, jotka ostajalle
takuun kaytdsta aiheutuvat.

Ostomaahan rajoitettu takuu on tarkoitettu kaytettavaksi jalleenmyyntiliikkeessd, josta robotti on ostettu, tai lahimmassa
huoltoliikkeessa. Asiakkaan on toimitettava viallinen robotti henkil6kohtaisesti jalleenmyyntilikkeeseen, josta se on ostettu,
tai lAhimpéaéan huoltoliikkeeseen. Jos tuote palautetaan kuljetusliikettéd kayttéden, sen on tapahduttava ostajan kustannuksella;
robotti on pakattava alkuperaispakkaukseen ja sen mukana on toimitettava kopio ostokuitista tai laskusta, josta on kaytava ilmi
ostopaivamaara ja sarjanumero, sekd kuvaus ongelmasta.

EHDOT JA RAJOITUKSET HUOLTOPALVELUN PYYTAMINEN
TAKUUAIKANA
* Ota yhteyttd jalleenmyyntilikkeeseen, jos haluat tietoa
takuusta tai muista asiaan liittyvista seikoista. Takuun aikaisten huoltopalvelujen pyytamistd varten seka
ZCS:n tuotteen palauttamisosoitteen seka -tavan selvittémista
¢ Tama takuu on voimassa ainoastaan jos: varten on otettava yhteytta jalleenmyyntilikkeeseen,

- Viallisen tuotteen mukana toimitetaan alkuperdinen, josta robotti on ostettu, tai l&himpaan huoltoliikkeeseen.
luettavassa kunnossa oleva lasku tai ostokuitti, josta ~Takuuoikeuden kayttamistd varten ostajan on esitettava

kay ilmi ostopéaiva ja jalleenmyyjan nimi. alkuperdinen jalleenmyyjan antama ostokuitti tai -lasku, tai
kopio siitd. Takuu rajoittuu maahan, jossa ZCS tai valtuutettu
e T&ma takuu raukeaa, jos: jalleenmyyja on alunperin myynyt tuotteen.

- Tuotetta ei kdyteta kayttd- ja huolto-ohjeiden mukaisesti.
- Asennus tai kayttd ei tapahdu kayttéohjeiden mukaisesti.
- Sarjanumero on poistettu tai se on turmeltu

tunnistamattomaksi. LISAEHTOJA
- On kaytetty luvattomia lisélaitteita tai tuotetta on

muokattu. Paikan p&alla tapahtuva huolto
- Onkaytetty muita kuin alkuperéisia osia tailisdvarusteita. ~ « Asiakkaalla ei ole oikeutta vaatia paikan paalla tapahtuvaa
- Sen jotakin osaa tai lisdvarustetta on muutettu. huoltoa, ei edes takuuaikana.

- Ostaja tai valtuuttamaton henkild6 on suorittanut
huoltotoimenpiteita.

- Robotissa, sen virtalahteessa, laturissa tai
lisdvarusteissa on saaolosuhteista kuten esimerkiksi

* Jos toimenpiteitd on tarpeen suorittaa paikan pé&alla,
asiakkaalta veloitetaan kiintea veloitus seka huoltoliikkeen
tuntiveloitus.

salamoista, maanvyorymista, maansiirtymista, .
virtapiikeistd, sahkohairidista, myrskyista, tulvista, tai Ohieita
erilaisista luonnonkatastrofeista johtuvia vikoja. * Silyta alkuperaispakkaus.
e Sailytad lasku tai ostokuitti (niiden puuttuminen aiheuttaa
* Takuuta koskevat rajoitukset: takuun raukeamisen).

- takuun piiriin eivat kulu kaytén seurauksena kuluvat
osat, kuten harjat, leikkuuterd, ohjauskaapeli, naulat, Huomio
telaketjut, pyorat, kytkentajohdot ja -kaapelit » Ostajan on luettava kayttdopas erittdin huolellisesti ja
- ulkoiset osat ja muovituet, ellei niissé ole valmistusvikoja. noudatettava tarkoin siind annettuja ohjeita.
Takuu ei kata luonnollista syista tai kemiallisista aineista
aiheutuvaa muoviosien haalistumista.
- Akun takuu rajoittuun pelkkiin  valmistusvikoihin
ensimmaisten kuuden kuukauden aikana.
- Moottorien takuu on 2 vuotta ja se rajoittuu 3000
kayttotuntiin.
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